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Specyfikacja techniczna:

Zasilanie wejsciowe

Zasilanie wyjsciowe

Pojemnos¢ akumulatora

Czas tadowania

Czas pracy

Mozliwosci czyszczenia

Waga

Wymiary produktu (Dt. x Szer. x Wys.)
Materiat obudowy

Specyfikacja ekranu

Metoda nawigaciji

Predkosc przelotowa

Poziom hatasu

Min. szerokosc¢ przejazdu

Min. szeroko$¢ zawracania

Maksymalna wysokos$¢ mozliwa do pokonania
Maksymalny kat podjazdu

Maksymalna mozliwa do pokonania przerwa
Szeroko$c¢ czyszczenia (z bocznymi szczotkami)
Pojemnos¢ pojemnika na $mieci

System operacyjny

Komunikacja

Aplikacja mobilna

Tryb pracy

Automatyczne fadowanie

Srodowisko pracy

Srodowisko przechowywania

Wysokosc¢ robocza
Zakres zastosowania

Klasa ochrony IP

Wartosci maksymalne potgczen

AC 100 V-240V, 50/60 Hz

Max.:29.2'V, 20 A

45 Ah

Okoto 3 h

4h-8h

Kawatki papieru, folii itp.

Okoto 65 kg (143 pounds)

84 x 60 x 49 cm (31.5 x 23.6 x 19.3 in)

PC+ABS

Ekran LCD 101"

Zintegrowane pozycjonowanie LiDAR i kamera SLAM
0.2 m/s-1.2 m/s (regulowana) / 0.66 ft/s—3.94 ft/s (regulowana)
<75dB

75cm (29.5in)

10 cm (43.31in)

20 mm (0.8 in)

g8°

30 mm (118in)

Okoto 700 mm (okoto 27,6 in)

35L (1.2 ft3)

Android

Obstuga 4G, Wi-Fi, Bluetooth, Lora lub 2.4G (opcjonalnie)
Tak

Manualny/Automatyczny

Tak (w potgczeniu ze stacjg tadowania MT1)
Temperatura: 0°C-40°C (32°F-104°F);

Wilgotnos¢: < 90% RH

Temperatura: -20°C-70°C (-4°F-158°F);

Wilgotnos¢: = 90% RH

<2000 m (65617 ft)

Podtoze utwardzone wykonane z polerowanego betonu, zywicy epoksydowej, gumy,
cedly, ptytek ceramicznych itp.

IPX3

4G LTE-TDD
Wi-Fi
Bluetooth
3G

4G LTE-FDD

4G LTE-TDD



Opis produktu

BE-e Kamera VSLAM

Czujnik RGBD @ - - - - - - § --e Uchwyt

Czujnik RGB @ ---- ----¢ LIDAR

--® Czujnik

Laser liniowy @ ---- RGBD
Swiatlo LED @ - - - ---e Czujnik RGBD
---® Przycisk ,Stop”
Czujnik zderzaka e ~e Kosz - - - Przycisk zasilania
na $mieci ---e Ekran 10"
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Boczna szczotka Boczna szczotka kosza na $mieci

Kluczowe cechy
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Zaprojektowany do Rozpoznawanie $mieci Czyszczenie
duzych powierzchni za pomoca Al punktowe Al

T 9

Szybka adaptacja Praca nawet 24/7 Projekt przyjazny
w terenie dla uzytkownika
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ytaczny ystry utor info@positivemachines.pl
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